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DTS- 精密环形轨道系统



作为 He遱c遰 环形滑道和轨道系统* 补充的 D遬遫 是
一种预组装装置，它可为绕 He遱c遰 轨道系统回路驱
动 He遱c遰 承载滑座提供协助，无论这种运动是持续
性的还是间歇性的。 无论何时，均可沿着精密导轨
精确导向，从而保持精确对位并抵抗来自外部荷载
的挠曲。

承载滑座通常以客户规定的等间距定位，并与高强
度同步带相连。

堵塞可能会造成客户的整套设备受损，了解这一
点的 He遱c遰 设计了精巧的 绊闩机构，利用这种
机构，可在运动受阻时，将各个承载滑座从驱动
带上脱开。

D遬遫 没有设计任何高出承载滑座安装面层级的突出
部，这样在需要时，客户就可将夹具或组件安装在
承载滑座并可伸出滑座外，同时还为装载提供了畅
通的路径。 这种设计为其他设备（包括机构的有效
防护）的安装留出了大量的空间。

He遱c遰 提供的 D遬遫 为整件，并进行了整合到客户
的机器或框架中的预处理。 它与 He遱c遰 MC遫 机器
构造系统** 兼容，因此在需要时，能以独立装置的
形式提供。

系统还可提供交流齿轮传动电机或带有适用于多种
电机的 IEC 法兰的齿轮箱。 还可提供平输出轴，利
用此装置客户可连接分度装置或其他驱动源。

D遬遫 具有两种基本尺寸，分别对应于 25 和 44 规格
的轨道系统（有关详情，请参见 He遱c遰 环形滑道与
轨道系统产品目录）。 每种规格的 D遬遫 均可提供：

椭圆回路形制

或

方形回路形制

成本较低的椭圆回路为固定宽度；而矩形回路的宽
度则可根据订单要求而定，但必须大于最小规定值。

两种类型回路的长度，均可根据订单要求而定，但
必须大于最小规定值。

（请参见第 5 页和第 6 页的尺寸 W 和 L）。

He遱c遰 承载滑座锁定系统可以为利用间歇式运动的
应用带来好处，这种系统可配备到回路中的任何直
段部分，以精确定位所需数量的承载滑座，并将它
们锁定为静止状态。这样，客户可依靠其组件的精
确定位，进行其他操作。

* 参考资料 He遱c遰 产品目录：“环形滑道和轨道系统”

** 参考资料 He遱c遰 产品目录：“MC遫 机器构造系统”

承载滑座锁定系统（间歇式运动可选配）： 将特定承载
滑座对准回路上任何直段部分上可重复定位的位置，精
度为 +/-0.05 毫米。

皮带弹性，允许通过凸缘滚轮将各个承载滑座引导至其
精确的停止位。

通过单个气缸（不提供供气装置、阀门和气流限制装置）
可操作一个或多个锁定装置。只需简单地松开和移动锁
定臂，即可调节各个承载滑座的静止位，使其满足精度
要求。还可实现承载滑座的停止位置的调整。

轨道规格 * 适用于 D遬遫 的规格如下： 25 毫米的轨道宽度
和 351 直径节段（参考资料 D遬遫25-351）和 44 毫米的轨
道宽度和 612 直径节段（参考资料 D遬遫44-612）。

承载滑座中的“固定中心式”* 用于 D遬遫，此时
D遬遫 的节距以 10 毫米为递增量，最低值为： 25-
351 规格系统上为 110 毫米；44-612 规格系统
上为 160 毫米。
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介绍
Hepco DTS – 从动轨道系统

高抗拉强度 10 毫米节距同步带，其驱动轮廓
以所需的间距与皮带相连，将动力传送至承载
滑座。

有关修订和更新内容，请访问 www.HepcoMotion.com 并选择“Literature”（文献）按钮



系统构成

皮带轮轴承装置 - 带有密封轴承承载滑座，可
对其进行调节从而为皮带提供张紧力。其轴承
为“全期润滑”型。可指定任何一个皮带轮轴
承装置作为驱动装置，然后为其安装 25 毫米
直径的光轴延伸装置，以便安装电机或连接其
他动力源。每个系统可指定多个驱动装置。驱
动皮带轮具有轮齿，导轮则为平滑型。

可从 He遱c遰 提供的一系列兼容的交流齿轮传
动电机中选择驱动电机。另外，客户还可从一
系列带 IEC 法兰的齿轮箱中选择适用于连接其
他电机（请参见第 8 页）。

传感器安装支架（选配） - 可安装在直轨部
分上的任意位置，He遱c遰 可提供此装置，
用于配合 M8 螺纹式接近开关（不提供）。

间歇式运动通常需要 PLC 根据停止位处安
装的接近开关的输出进行控制。使用建议的
绊闩承载滑座/皮带连接系统时，也必须安
装安装接近开关，以便发出承载滑座分离警
告。

承载滑座锁定系统内部含有用于接近开关的
致动器。如果不需要承载滑座锁定系统，则
可能需要专用的接近开关致动器（请参见第
10 页）。

绊闩 - 将皮带的驱动力传递到承载滑座，并可为其设
置一个力值（最大 60 牛），力达到这个值后，接触部
分就会分离，从而保护客户的整套设备。 接触部分分
离后，解扣臂会离开皮带并保持在收缩位置，直到手
动重新啮合为止。

需要提前收到承载滑座脱离接触警告的客户，应在回
路中的常用位置安装接近开关。

建议客户在荷载允许的位置，安装标准绊闩安全系统。
还可提供较低成本的固定皮带/承载滑座连接器。
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支撑梁 - 形成 D遬遫 的框架，采用超高精度的铝挤
压型材制成，用以支撑轨道的直段部分。支撑梁与
MC遫 机器构造系统** 兼容。

支撑梁特有的 遬 形槽，可安装多种用于连接客户
组件的固定装置。可提供塑料盖条用于密封 遬 形
槽并为布线提供导引。

大型 D遬遫 装置会配置铝质加强肋，以提升强度且
便于安装客户的设备。

端板 - 支撑皮带轮轴承装置
和轨道的环形节段，并连接
到支撑梁。它们的材料使用
的是铝，以最大程度地降低
重量。



应用

典型应用

连续运动：由于 He遱c遰 D遬遫 精确的运行轨迹轨迹和高刚度，在运动中，可沿着精密基
准运动并执行准确的动作。

利用运动中执行任务的功能，可快节拍地完成多个缓慢任务执行工位。

通过设计回路来模拟产品的形状，可实现在产品的周围进行工作。因此，He遱c遰 D遬遫
是以下应用的理想之选：

高速： 信函分拣 贴标签

显影 印刷

涂胶 包装

层压 玻璃切割

喷漆

间歇式运动： 对于需要在静止时或移动循环中可靠定位产品及稳定运行的应用而言，
He遱c遰 D遬遫 就是不二之选，与其相比，摩擦传动托盘系统过于缓慢和复杂。

D遬遫 的巨大优势，就在于它可经过预编程，停止在回路中的任何位置或多个位置。间歇
式 D遬遫 系统的典型应用如下：

快速动作： 换刀装置 组装系统
组件拣选 测试与检查系统
医学计量 送丝
核对系统
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应用

应用示例

光学镜头装配
镜头被拾取和放置装置放置到安装在各个 He遱c遰 承载滑座上的夹具上。

顶部承载滑座使用 He遱c遰 承载滑座锁定系统精确定位。

在镜头之间敷贴一层光学粘合剂，然后让其通过紫外光灯箱以激活硬化剂。

最后，镜头要接受透光率检查，然后被释放到接受或拒绝传送带上。回程时，空夹具会被刷干净。

利用系统的垂直定向，可将多余的粘合剂滴落到收集器中，而放下镜头时也可利用重力的作用，减少了了安装更多拾取和放
置装置的额外成本。
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数据和尺寸
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对于承载滑座锁定系   



数据和尺寸
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系统，请参见第 9 页



选择和规格

制定系统参数
1 指定动态参数

承载滑座荷载。
外力。
完整的速度配置文件包括加速度、方向、速度、工作周
期和所需的时间。

2 做出初始选择

考虑要承载的组件的物理尺寸和重量，然后对系统规格
作出初步选择。

安装在承载滑座上的部件，可伸出滑台面，系统的设计
允许这样的安装方式。

作为设计依据，25 规格的承载滑座通常应用于最重 20 kg
的荷载，同时 44 规格通常用于最重 40 kg 的荷载。

两个系统都可承载超过此值的荷载（请参阅 He遱c遰 环
形滑道和轨道系统产品目录，第 24 页），同时还可分
别承载 200 和 400 kg 的静态荷载。

3 计算承载滑座的静态和动态荷载

使用 He遱c遰 环形滑道和轨道系统的产品目录第 24-27
页，来确定初始选中的承载滑座是否适用于该应用，请
使用“已润滑条件”参考。

铺设轨道
4 选择所需的轨道形状

椭圆 或 矩形

同时指派驱动装置的位置 1 至 4。

5 选择所需的承载滑座数量

通常会选择偶数个承载滑座，以便于形成对称的承载滑
座布局。

6 选择承载滑座间距

间距必须是 10 毫米的倍数。承载滑座之间通常为等间
距。

标准承载滑座的最小间距

D遬遫25-351 = 110
D遬遫44-612 = 160 

7 计算给出系统的总体尺寸：

N = 承载滑座数量
遫 = 承载滑座间距（忽略皮带的伸缩）
L = 系统长度（两个皮带轮中心之间的距离）
W = 系统宽度（皮带轮中心之间）椭圆系统

指派驱动源和控制
9 选择适当的驱动源

He遱c遰 可提供多种多样的齿轮传动交流电机、驱动装置
及与 D遬遫 直接耦合的蜗杆齿轮箱，但均为选配。

部分常规选择还随附了性能数据，如此表所示
（右上方）。

椭圆系统

D遬遫 25-351 N遫 = 0.998 x 遹2L + 600遺
D遬遫 44-612  N遫 = 0.998 x 遹2L + 1320遺

矩形系统

D遬遫 25-351 N遫 = 0.998 x 遹2L + 2W +600遺
D遬遫 44-612 N遫 = 0.998 x 遹2L + 2W + 1320遺

注释：上述等式得出的值为近似值。He遱c遰 会在制造之
前，精确规划系统尺寸。

如果算出的长度与要求不符，请选择其他数量的承载滑
座或承载滑座间距，然后重新计算。

如果机械式分牵引器作为驱动源，或是 D遬遫 整合到客户
的机器中，则可能需要考虑传动比。

8 检查各个承载滑座的跳闸荷载

使用常规机械计算式，允许摩擦力、外部荷载和加速
（惯性力），可确保在任何时间，任何承载滑座上的线
性力都不超过 60 牛。如出现这种情况，则绊闩会分离，
且承载滑座会与皮带分离。

惯性分离限制

D遬遫 系统上的承载滑座，在弯曲阶段上的运行速度比直
段部分快。由于每个承载滑座都会从直线段运动到圆弧
段，因此加速会对绊闩造成惯性反作用力。这意味着，
对于承载滑座上的任何给定质量，都存在最大速度
（在直段上测得，请参见下图）实际速度如果超出最大
速度，承载滑座的绊闩就会分离。

固定式承载滑座/皮带连接可能允许超出 60 牛的力。请
咨询 He遱c遰。
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动态参数
承载滑座速度过快加上过载，可能会导致其在弯道处迅速加速和减速，进而造成绊闩分离。如果承载滑座荷载的重心悬空，
或如果系统被配置在垂直平面上，最高速度也会受到影响。

某些高速应用可能会因为在皮带至承载滑座之间的选择了固定式连接而受益，在此情况下，应考虑在主驱动装置上安装扭矩
限制器。此类过载保护装置的灵敏度并不足以避免受损。

系统对于系统中承载滑座的数量基本没有限制，在实际应用中，甚至可接受 50 个未超载的承载滑座。另外，对于轨道的长度
也是基本没有限制，虽然支撑梁可能需要连接。

如果轨道被垂直配置，则在任何情况下，都应向 He遱c遰 报告与您的应用有关的完整动态和静态数据，包括提升和降低承载滑
座的影响。

1 2
1 2

3 4



选择和规格

更多规格信息和详细信息，请参见 He遱c遰 的 DL遫（从动式线性传动与定位系统）产品目录参考资料 DL遫03。

请注意，安装多个采用了 WG7 设计的齿轮传动电机的驱动装置，可显著提高线性力。该配置可实现皮带轮轴承装置之间的
共享驱动荷载。另外，He遱c遰 还可提供经过预先处理，可接受客户驱动源的 D遬遫 驱动装置轴。
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标称线性 工作 标称线性 电机功率 电机型号 齿轮箱传动比 齿轮箱额定
速度，50 Hz 时 速度范围 力 kW  线性力

米/秒 米/秒 牛
0.19 0.02 - 0.3 726 0.25 71L/6 48 829
0.41 0.04 - 0.65 829 0.55 80遫/4 34 889
0.73 0.07 - 1.15 754 0.75 80L/4 19 862
1.52 0.15 - 2.4 584 1.1 90L/6 6 877

标称线性 工作 标称线性 电机功率 电机型号 齿轮箱传动比 齿轮箱额定
速度，50 Hz 时 速度范围 力 kW  线性力

米/秒 米/秒 牛
0.31 0.03 - 0.5 300 0.18 71遫/6 63 321
0.42 0.04 - 0.68 330 0.25 71L/6 48 377
0.64 0.07 - 1.0 330 0.37 71L/4 48 377
1.06 0.11 - 1.7 381 0.55 80L/6 19 409
1.61 0.16 - 2.5 343 0.75 80L/4 19 392

DTS 25 – 351 带交流齿轮传动电机

DTS 44 – 612 带交流齿轮传动电机

在标称线性速度介于 50% 至 100% 之间时，D遬遫 会产生标称线性力。

D遬遫 在标称线性速度的 10% 到 160% 的极宽速度范围内工作时，力和工作周期方面的表现将相对较低。

齿轮箱额定线性力，指的是齿轮箱以 1.4 的运转系数运行时，产生的力。此值基于每天 8 小时的快速运行。如果某个应用比
较轻松，则允许的力可增加。

有关详情，请联系 He遱c遰 的技术部门。

电机/齿轮箱尺寸

类型： 类型： 电机 齿轮箱 重量/kg
齿轮装置 电机 G2 K1 W D T 电机

H7 与齿轮箱
71遫/L 138 212 125 25 28.3 13.5

WG7 80遫/L 156 233 137 25 28.3 16.9
90L 176 275 147 30 33.3 22.3

轴详情



选配设备
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承载滑座锁定系统
指派回路上需要承载滑座锁止的位置。



选配设备
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电机选件（Hepco 提供）
电磁式制动器。
扭矩限制器。
可编程变速交流驱动装置。

专用于客户拥有的电机的齿轮箱法兰
（有关详情，请与 He遱c遰 联系）。

提交所需的数据（第 7 页至第 10 页）且您将会收到您的系统布局

操作安全
由于 D遬遫 属于大型机器的机械部件，因此无需 CE 标记，但每个装置都附有“公司声明”，使机器制造商将 D遬遫 安装到其整
机上时，可将该声明用作 CE 标记标准的一部分。操作说明、机械防护和电气安全方面，由将 D遬遫 安装到自身机器上的用户
负责，且应符合“公司声明”中阐述的要求。

绊闩装置只可用于保护机器本身，不得将其视作其他用途的安全装置。

专用接近开关致动器
如要在不安装承载滑座锁定系统的情况下，使用接近开关，则需要此装置。通常安装在
各个承载滑座上。

传感器安装支架
如需安装，请指派支架的数量和位置。

固定皮带/承载滑座连接器
替代绊闩装置。

T 形螺母/T 形螺栓
指定数量和部件号。

T 形槽盖
指定部件号和长度（单位：毫米）。

指定驱动轴
驱动轴为光轴，直径通常为 25 毫米。
如需键槽或减少轴直径，请指定详情。

超长承载滑座
指定长度（单位：毫米）和安装孔详情。
注释：轴承组装安装孔和位置无法改变。
（参考资料 He遱c遰 环形滑道和轨道系统产品目录）。

MCS 机器构造系统支撑框架
提供框架图纸。

（参考资料 He遱c遰 MC遫机器构造系统产品目录）。

法兰螺母 部件号
M8 x 17A 8B 1-242-1101
M8 x 19A 10B 1-242-1100

遬 形螺栓 部件号
M8 x 13L* 1-242-1009
M8 x 18L* 1-242-1000
M8 x 33L* 1-242-1006

遬 形螺母 部件号
M4 1-242-1029
M5 1-242-1030
M6 1-242-1001
M8 1-242-1002

遬 形滑块 部件号
M5 1-242-1031
M6 1-242-1013
M8 1-242-1032

A

L

B

10

10

20

20

8

遬 形槽盖
部件号 1-242-1016

* L 是 遬 形螺栓螺柱超出铝截面的最小长度。
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HepcoMotion® 此数据表与以下项
目交互作用
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页面标题（首字母）
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HepcoMotion®

Precision ground 
curved V slide

Precision ground 
straight V slide

Carriages

V bearings

Timing pulley 
for connection of drive

Steel cored 
connecting belt

Drive screw Track roller bearings

Tensioning springs

MCS frame

Drive screw
support bearing

Belt guide profiles

Belt gripper and adjuster

Construction of the DTS2
驱动螺杆

驱动螺杆支撑轴承
连接驱动的同步带轮

滚轮轴承

滑座板

MSC铝型材支架
V型滚轮轴承

带及可调节夹具钢丝同步带

精密研磨V型直线导轨

精密研磨V型圆弧导轨
张力弹片

皮带导向型材

系统构造 DTS2

HepcoMotion DTS2 高速环形导轨系统

DTS2工作原理类似于现有的Hepco DTS环形导轨驱动系统。
承载滑座受机械力的驱动围绕着直线和曲线导轨的闭环轨道做直曲循环运动。
DTS2采取提供驱动的新方法是原DTS完全不同的，采用了回转螺杆驱动的系统在许多情况下给应用提供了重要的好处。
DTS2设计专利（英国专利申请07 09 483. 2，其他国家计划中）。
新的DTS2采用回转螺杆进行驱动互补于现有的DTS， 而且DTS2能够适应运行应用中更加
广泛的状况，满足更多独具特色的设计需要。
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DTS2的主要特点和优点
强大的驱动
DTS2滑座可以接受较高的驱动力（比DTS要高得多）。
它们通过内部带钢帘线的聚氨酯齿形同步带链接。
平滑的运动
滚轮滑块的速度在弯曲段中是相同的，因为它的驱动是在直线段导轨上，
从而产生平滑的运动。原始的DTS的曲线部分的滑座板移动速度比在直线段更快，
所以滑座板在直线和曲线部分之间的每一个关节会体验到明显加速和减速。
高速度
平滑运动，运输速度和均匀性，DTS2内在的平稳性使其适合于高速应用。
可以实现3M/秒的恒定的线性速度。

快速的牵引
更高的速度与强大的驱动力意味着DTS2非常适合牵引应用程序要求较高的加速度；

良好的定位精度
精密直线和圆弧导轨，确保滚轮滑座拥有一个高精密度的运行。
该驱动器提供良好的刚性定位，沿轨道的重复性精度为0. 1～0. 2mm这个取决于系统的大小。
沿着直线部分滑块的纵向晃动被保持同类公差。
需要更好的精确度的应用可以通过加入一个辅助滑块定位杆系统来满足。

尺寸范围较广
标准设计存在Hepco PRT圆弧导轨的直径大小为：R25- 351，R44- 612和R76- 1033。
这些规格提供每个滑块正常工作负荷分别为20，40和80公斤。
其工作原理很容易地应用到包括在Hepco HDRT其他尺寸（重型轨道系统）它具有更高的承载能力。

结构简单紧凑
DTS2组件较之前DTS设计少，制作这种新产品比它的前身更简单、更深入。
成本效益
高性能和简单的设计使得DTS2� 是一个成本更加有竞争力的产品。

不锈钢版本
该DTS2可用不锈钢材质，所有的轨道，轴承，簧片和紧固件都可以选用不锈钢。
滑座板一般会用铝合金制成以及食品级的耐腐蚀涂层。

滑座不脱离
在原有的DTS系统设计，设计有驱动滑座从一个过载的状态下与驱动皮带脱离的功能。
这样防止了皮带连接损伤，但这是一个尴尬的和代价高昂的设计。
但DTS2优越得多的驱动力量意味着这种做法是不必要的，
但是，通常会建议在动力上设计一个机械或电子转矩极限器来避免在过载状态发生机械故障。

灵活的设计
DTS2轨道可以由直线和曲线部分组成任何形状。弧形导轨必须是单个半径，必须不能有"S"弯曲弧线，
以及至少一个直线导轨段必须超过滑座板的最小长度以满足螺杆驱动器。
可以配置的组合样式例子如下所示。

.

.

.

.

.

.

.

.

.

.
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设计指导
该DTS2相比其他设计有很多优势，
但它确实有其局限性，并且在某些情况下，原来的DTS设计将是正确的解决方案。
在设计DTS2系统时以下因素应牢记。

最小的滑座间距
降低了在曲线段上滑座板之间的间距，这意味着直线轨道上的滑座间距将受到最小数据的限制。参考上页图表。

最大的滑座间距
同步带的路径必须遵循近似的直线轨道，但如果滑座分布太广泛这是不可行的。
前一页看到表中滑座最大间距。
注意：如果是一个较宽的间距，有时将有可能前面滑座需要支持同步带中间的滑座板。

系统的整体长度
驱动力是通过驱动螺杆，以螺杆啮合滑座板上的导轮从而拖动整列滑块；
这种工作原理非常适合中小型系统，
但是如果系统再大或者重载，滑块摩擦和驱动力的累积效应可能超过皮带和簧片的能力。
在许多这样的情况下，多个螺杆驱动器可以结合。
设置传动导轮不在同一直线段，并且它们是一起同步运动的，然后转矩和驱动力将被均匀地分布在它们之间。
在一个典型的dt s2系统中驱动螺杆可以驱动多达40个滑座，取决于负载及应用。

驱动螺杆的选择
很多制作程序后将做出一个高质量的标准驱动螺杆，凸轮级工程塑料。
一些高速的重载的应用程序将使用重型驱动螺杆受益，
使用一个非常奇特的材料等级为要求苛刻的应用大大提高了耐久性。

没有驱动螺杆系统
驱动螺杆和导轨装置的滚动轴承是一个强大的和灵活的驱动装置，
特别适用于伺服和其他类型的电机驱动系统。
其他驱动方式是可能的，包括气缸可以安排，是一个非常简单的和具有成本效益的分度传动的使用。
详情请联系hepco总代理权硕机电。

以上是将影响一个DTS2系统技术规范的问题做一个了很基本的介绍。
这是不全面的，如果有可能从DTS2技术中获益的设计方案，
那么这应该与Hepco的技术销售团队讨论，
他们会很好地提供全面的建议。
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HepcoMotion® 
产品系列

GV3
线性引导和传动系统

HDS2
重型

滑道系统
精密环形和
轨道系统

HDRT
重型环形滑道
和轨道系统

SL2
不锈钢基底
滑道系统

LBG
直线滚珠导轨

SBD
密闭式皮带

传动器

MCS
铝框架 
和机械

构造系统

目录编号：PRT2 02 UK © 2011 Hepco Slide Systems Ltd.
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“客户应全权负责将 Hepco 提供的货物用在适合处或根据客户所需的任意特殊应用或目的进行安装，无论此类应用或目的是否为 Hepco 所熟知的。客户应对自身所提供
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Hepco 的完整销售条件可根据要求提供，且适用于本目录中详述的供应物品的所有报价和合同。

HepcoMotion 是 Hepco Slide Systems Ltd. 的商标名

产品系列

®

HDLS
重型被动
线性系统

DLS
线性传动和定位系统

HTS
伸缩式球轴承滑道

HPS
Powerslide-2  
导向无杆圆筒

MHD
重型轨道滚轮导向系统

DTS
被动轨道系统

BSP
高级滚珠螺杆 V 形滑道线性导

向系统

PDU2
侧面驱动装置

PSD120
侧面螺杆传动装置

HepcoMotion®  - 1984 年以来一直为 Bishop-Wisecarver 的唯一欧洲合作伙伴和经销商。

单沿滑道 系统

LoPro®

铝基底滑道系统
UtiliTrak®

轻质 U 型通道导轨面

广州权硕机电设备有限公司
Hepco华南区总代理

全国服务热线 4006- 927- 098
地址：广州市天河区沙太路银利街28号H栋银利电子商务中心201


